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1. Wstep
1.1 Przedmiof specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania techniczne
dotyczgce wykonania i odbioru robot instalacji oddymiania klatki schodowej ,K2”
w budynku Placéwki Opiekuriczo-Wychowawcze] w Wiselce (POW), zlokalizowanej
przy ul. Lesna 4, 72 - 513 Wiselka.
1.2 Przedmiot i zakres roboét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie wszystkich robot przewidzianych
w przedmiarze robdt. Obejmuja prace zwigzane 2z dostawg materiatow,
wykonawstwem i wykohczeniem na miejscu. Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja,
obejmujg wszystkie czynnoéci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie instalacji
oddymiania klatki schodowej wraz z montazem centrali sterujgcej oddymianiem i jej
zasilania.

W zakres robot wehodza:

v" wykucie projektowanych przejé¢ instalacyjnych,
przekucie Scian pod kabel,

montaz tras kablowych,

ttozenie przewoddw zasilajgcych i sterujgeych,
montaz uchwytéw kablowych,

montaz przyciskéw oddymiania,

montaz centrali oddymiania,

montaz klapy wentylacji poz.,

montaz sitownikéw,

montaz wentylatora oddymiajgcego,

montaz kratek wywiewnych,

montaz ocbudowy kanaiu EIG0S,

montaz akumulatoréw do centrali,

montaz sitownika do drzwi napowietrzajgcych,
podtgczenie sterowania dla centrali oddymiania z systemem SSP,
programowanie centrali oddymiania,
uszczelnienie przepustéw instalacyjnych,
sprawdzenie skutecznosci dziatania systemu,
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roboty malarskie w miejscach montazu instalacji i urzadzen.




Szczegotowy zakres prac okre$lony jest w projekcie wykonawczym instalacii
oddymiania klatki schodowej ,K2" w budynku Placéwki Opiekunczo-Wychowawczej
w Wiselce.

1.3 Okreslenia podstawowe wystepujace w Specyfikacji Technicznej

Wystepujgce okreslenia w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne
z obowigzujgcymi przepisami, normami oraz definicjami.

1.4 QOgolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialiny za jakosé wykonania robét oraz ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projekiowa, specyfikacjg techniczng, instrukcjami
producentéw elementéw instalacji i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz
przedstawiciela Zamawiajgcego zgodnie z art. 22, 23§ 28 ustawy Prawo
budowiane. Wszelkie odstgpstwa oraz ewentualne zmiany w zastosowanym
osprzecie lub urzgdzeniach musza by¢ uzgadniane z Inwestorem. Wykonawstwo
instalacji oddymiania klatki schodowej winno byé zlecone firmie posiadajgcej
wlasciwe doswiadczenie oraz uprawnienia do realizacji tego typu robot
i gwarantujgcej wysoka jakos¢ oraz terminowo$é wykonania. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robét oraz za ich zgodnoéé z dokumentacija
projektowa, SST oraz poleceniami Nadzoru Inwestorskiego i Autorskiego. Niniejsza
specyfikacja obejmuje calo$é robot zwigzanych z wykonaniem instalacji oddymiania
klatki schodowej ,K2" wraz z montazem centrali sterujgcej oddymianiem i jej zasilania
oraz robot pomocniczych. Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sie koniecznym
uzupetnienie rysunkéw wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i Specyfikacje na
wlasny koszt w 3 egzemplarzach i przediozy je Kierownikowi Budowy do
zatwierdzenia. Dodatkowo poza Specyfikacjami, rysunkami i innymi informacjami
zawartymi w umowie Woykonawca powinien dostarczy¢ wszystkie rysunki,
dokumenty, zezwolenia zwigzane i inne dane potrzebne do wykonania robét oraz do
okreslenia parametréw technicznych wymaganych w Kontrakcie. Wykonawca moze
skiadac te informacje kolejno w czeéciach, ale kazda przedtozona cze$é musi byé
w dostatecznym stopniu kompletna by mogia byé sprawdzona i zatwierdzona przez
upowaznione jednostki niezaleznie od catosci projekiu. Kierownik Budowy powinien
sformuwowa¢ komentarz iflub zastrzezenia dotyczace rysunkdw, dokumentacji
i danych przedstawionych przez Wykonawce. Te komentarze lub zastrzezenia
nalezy uwazaC za przyjete przez Wykonawce jesli nie zglosi zastrzezen na
pismie. Wykonawea przed zfozeniem rysunkéw, dokumentacii i danych powinien
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skonsultowac¢ sie z Kierownikiem Budowy. Notatka dotyczgca konsultacji powinna
by¢ dostarczona przed datg konsultacji oraz, jesli jest to wymagane przez Kierownika
Budowy, Wykonawca powinien dostarczy¢ rysunki w wymaganej iloéci kopii przed
datg konsultacji. Terminy zwigzane z czasem akceptacji rysunkow przez Kierownika
Budowy oraz czas dostarczenia rysunkéw przez Wykonawce okreslone zostang na
etapie zawarcia Kontrakiu. Wykonawca powinien bezzwlocznie uzupetnié
dokumentacje oraz rysunki dostarczone Kierownikowi Budowy w zakresie
zmian wprowadzonych w czasie wykonywania Robét. Wykonawca powinien
dostarczy¢ Kierownikowi Budowy rysunki powykonawcze w 3 egzemplarzach dla
kazdego ukoriczonego odcinka Robot, ktory bedzie przekazany do uzycia lub bedzie
wykorzystany przez specjalistyczng firme lub Zamawiajgcego, zgodnie z polskim
ustawodawstwem, nie pézniej niz 14 dni przed datg przekazania. Forma rysunkéw
powinna by¢ zgodna z rozporzadzeniem Ministra Transportu, Budowniciwa
i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegéfowego zakresu
i formy projektu budowlanego. O ile rysunki wykonawcze przekazywane byly
w wersji elektroniczne] Kierownik Budowy ma prawo zgdaé przekazania rysunkéw
powykonawczych w takiej postaci, Roboty nie ujete w SST wykonywaé wg
"Warunkéw technicznych wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych” Tom
V — Instalacje elektryczne.
> obowiazujgce przepisy i normy,
» instrukcje DTR urzgdzen,
» wszystkie projektowane urzadzenia zwigzane z oddymianiem posiadajg
aktualne certyfikaty CNBOP.
Ponadto;
> przed oddaniem systemu do pracy nalezy przeprowadzi¢ proby sprawnosci
dziatania catos$ci urzadzen i instalacji,
> wszelkie zmiany wprowadzone w trakcie wykonawstwa naniesé do
dokumentacji kolorem czerwonym | przekazaé jeden egzemplarz
uzytkownikowi,
» po zakonczeniu robot instalacyjnych nalezy zapewni¢ nalezytg konserwacje
systemu,
» w trakcie eksploatacji systemu powinien by¢ zapewniony staty i szybki
dostgp do wszystkich miejsc, w ktorych zamontowano urzadzenia

przeciwpozarowe.




1.6 Przekazanie terenu budowy

Przekazanie dokumentacji projektowej i przekazanie placu budowy nastapi
protokolarnie w terminie okreSlonym w umowie. Zamawiajgcy przekazuje
Wykonawcy w formie zatacznikéw do protokdiu przekazania placu budowy:

» Uzgodnienhia prawne zwigzane z przekazaniem placu budowy,

» dziennik budowy i ksigzke obmiaru robét.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone punkidéw pomiarowych
do chwili odbioru koricowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt. Lokalizacja zaplecza budowy wraz
z doprowadzeniem niezbednych mediéw spoczywa na Wykonawcy, a koszty z tego
tytutu ponoszone zawierajg sie w kwocie zadeklarowanej w ofercie projektowe;.

2. Materialy
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialéw

Stosowane materialy i urzadzenia musza by¢ nowe, najlepszej jakosci,
o parametrach dostosowanych do czynnikéw zewnetrznych i wewnetrznych, na
ktérych dziatanie moga byé wystawione, a takze dokiadnie odpowiada¢ warunkom
niezbednym do prawidtowego wykonania powierzonych robét oraz do poprawnego
funkcjonowania catej instalacji. Stosowane materiaty i urzgdzenia winny byé¢ zgodne
z zestawieniem materialbw w dokumentacji technicznej i winny posiadaé
odpowiednie certyfikaty dopuszczajace do stosowania w budownictwie i deklaracje
zgodnosci. Wykonawca moze zastosowaé materialy inne niz w projekcie, na
warunkach okreslonych w SIWZ, jednakze proponowane materiaty zamienne, pod
wzgledem technicznym, musza byé rownowazine materiatom | urzgdzeniom
zaprojektowanym.

W przypadku specyficznych, zamiennych rozwiazan technicznych, wykonawca
dostarczy opinie poréwnawcza proponowanego rozwigzania projektowego,
podpisang przez rzeczoznawcoédw budowlanych lub rzeczoznawce do spraw
zabezpieczel przeciwpozarowych.

Wykaz materiatéw przestawiony w dokumentacji technicznej, stanowi integralng
czgsé niniejszej specyfikacii.

Materialy stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym.
Wszystkie przewody instalacji wewnetrznej linii zasilajgcej (niepalne) posiadajg
atesty CNBOP. Osprzet wg dokumentacji. Montaz wyposazenia wg zalecen
producenta. Materialy powinny odpowiadaé wymaganiom norm pafistwowych,
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posiada¢ Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, certyfikaty lub
deklaracje zgodnosci.
2.2 Odbior materialéw na budowie
Materialy wg wykazu nalezy dostarczy¢ na plac budowy ze $wiadectwem
jakosci, atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materialy nalezy sprawdzié
pod wzgledem kompletnosci i zgodnos$ci z danymi technicznymi wytworcy.
Przeprowadzi¢ ogledziny zewnetrzne, a materialy z defektami wymieni¢. Materiaty
i urzgdzenia przechowywa¢ w zamykanych magazynach/pomieszczeniach
udostepnionych przez inwestora, co jest warunkiem koniecznym zachowania
gwarancji wyrobdw, urzgdzen i aparatury.
2.3 Sprzet
Wykonawca przystepujgc do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazaé
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu, gwarantujacego
wiasciwa jako$é robot:
» miot udarowy elektryczny,
» wiertnica do przewiertéw pionowych w stropie i w cianach o $rednicy do
400 mm,
» radiotelefony do komunikowania sie przy przedzwanianiu zyt kabli
i przewodow,
> mierniki do standardowych pomiaréw elektrycznych, mierniki izolacji,
skutecznosci zerowania (samoczynne szybkie wylaczenie), woltomierze,
amperomierze cegowe matych zakresow, miermiki do testowania
wyigcznikéw roznicowo pradowych oraz do mierzenia wielko$ci
rezystywnosci uziemien | GSU/LSU,
> sprzet dielektryczny do montazu instalacji elektrycznej,
> rusztowania wykorzystywane do prac na wysoko$ciach,
> wiertarki,
» sprzet osobisty. ‘
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, kidry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot i $rodowisko.
Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy.
2.4 Transport
Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich $rodkow transportu, ktére
pozwolg unikna¢ uszkodzer lub odksztalcen przewozonych materiatéw. Materiaty
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powinny by¢ przewozone na budowe zgodnie z BIOZ i przepisami ruchu drogowego
oraz przepisami BHP. Rodzaj i ilosé $rodkdéw transportu powinna gwarantowad
prowadzenie robét zgodnie z zasadami zawartymi w Dokumentacji Projektowej.
Przewozone materialy | elementy powinny byé zabezpieczone przed
przemieszczaniem sig w czasie ruchu pojazdu lub uszkodzeniem, uktadane zgodnie
z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce dla poszczegdinych elementow.
2.5 Wykonanie robét
251 Ogélna charakterystyka systemu oddymiania

Podstawowym zadaniem systermu oddymiania jest odprowadzenie dymu
i gorgeych gazdéw pozarowych na zewnatrz budynku oraz zapewnienie ochrony zycia
ludzi i mienia poprzez:
zapewnienie drdg ewakuacyjnych wolnych od dymu,
opoznienie, wzglednie zapobieganie gwaltownemu rozwojowi pozaru,

zapewnienie ochrony konstrukcji budynku oraz jego wyposazenia,

Y ¥V vV Vv

ograniczenie szkdd pozarowych spowodowanych dymem goracymi gazami
pozarowymi i produktami termicznego rozktadu.
W  budynku przewidziano system oddymiania klatki schodowych ,K2”
stanowigcej gtowng droge ewakuacyjng z poszczegdlnych kondygnacji obiekiu.
Sterowanie centralg oddymiania odbywaé sie bedzie poprzez czujki dymu
podigczone do centrali systemu sygnalizacji pozarowej wg odrebnego opracowania.
Wecisnigcie recznego przycisku oddymiania lub zadziatanie czujek dymu
(przestanie sygnatu z centrali sygnalizacji pozarowej alarmu |l stopnia) powoduje
wejécie centrali oddymiania w stan alarmu pozarowego. Wejécie centrali oddymiania
w stan alarmu pozarowego powoduje:
v otwarcie klapy wentylacji pozarowej na kanale wentylacji oddymiajgcej —
klapa otwiera sig w czasie maks. 60 s,

v' otwarcie drzwi napowietrzajacych na kondygnaciji parteru,

v' uruchomienie wentylatora oddymiajacego w  klatce  schodowej
z opoznieniem 60 s — konieczno$¢ catkowitego otwarcia klapy wentylacji
pozarowej.

W przypadku falszywego alarmu jego skasowanie zapewnia ustawienie
urzgdzen oddymiajgcych w stan oczekiwania. W normalnych warunkach pracy
wentylator oddymiajgcy pozostaje wytgczony a klapa wentylacji pozarowej pozostaje
zamknigta zapewniajac szczelno$¢ uktadu. Centrale oddymiania nalezy zamontowaé
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na dostepne] wysokosci na najwyzszej kondygnacji zgodnie z dokumentacjg
projektows. UPS nalezy umiesci¢ w klatce schodowej na kondygnacji parteru
zgodnie z cze8cig rysunkowg projektu wykonawczego. W tablicy rozdzieiczej
urzadzenia te powinny mieé¢ wiasny bezpiecznik, do ktérego nie mogg byé¢ podpiete
zadne inne urzadzenia. Do przewodu zasilajgcego centrale oddymiania nie wolno
podigczaé zadnych innych odbiornikéw. Jako rezerwowe Zrédito zasilania projektuje
sig UPS wraz z panelem bateryjnym o czasie podtrzymywania 60 min.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Budowy do akceptacji harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich roboty bedg wykonywane.
Wymagania przy wykonaniu instalacji zgodnie z polskimi normami i wytycznymi
technologicznymi producenta. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie
robét zgodnie z warunkami Kontraktu, oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
wykonywanych, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST,
Programem Zabezpieczania Jakosci (PZJ), projektu organizacji robét oraz
poleceniami Kierownika Budowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za
dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementéw robdt zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg lub przekazanymi na pismie instrukcjami Kierownika
Budowy. Wykonawca na wlasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki i bledy w czasie
trwania Robot, jesli wymaga¢ tego bedzie Kierownik Budowy. Sprawdzenie
wytyczenia lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika Budowy nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnoéé. Decyzje Kierownika Budowy
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdéw robét bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej, ST,
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Budowy uwzgledni
wyniki badaf materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgii i przy
badaniach materiatéw, do$wiadczenia z przesziosci, wyniki badar’\'naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Kierownika Budowy
bedg wykonywane nie pbdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Wszelkie koszty z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ nastepujgce dokumenty:

v’ certyfikaty,

v'  deklaracje zgodnoséci producentéw,

v" aprobaty techniczne, atesty i Swiadectwa dopuszczenia,




v' protokoly pomiaréw elektrycznych,
2.5.2 System oddymiania klatki schodowej
Na podstawie analizy warunkéw budowlanych ustalono, ze projektuje sie
mechaniczny system usuwania dymu i ciepta. Zgodnie z obowigzujacymi przepisami
i zasadami wiedzy technicznej przyjmuje sie nastepujace zatozenia dla systemu
usuwania dymu i ciepla:
v zapewnia sie staly doptyw powietrza zewnetrznego uzupetniajgcego braki tego
powietrza w wyniku jego wyplywu wraz z dymem,
v" wentylator instalacji oddymiajacej odporny na dziatanie temperatury 400 °C
przez co najmniej 120 minut; wentylator oddymiajgcy w klasie Faoo 120,
v' system uruchamia sie samoczynnie po wykryciu poZaru przez system
sygnalizacji pozarowej — wg odrebnego opracowania,
V' kable zasilajgce elementy systemu oddymiania o odporno$ci ogniowej przez
co najmniej 90 minut,
v przewody wentylacii oddymiajacej w klasie odpornosci ogniowej rownej co
najmniej klasie odpornosci ogniowej stropu — w tym przypadku El 60S.
2.5.3 Zestawienie sprzetu i urzgdzeii systemu oddymiania
»  Wentylator oddymiajgcy CVT 250 — 4M Sodeca,
Centrala oddymiania UCS 6000 wraz z akumulatorami,
Przyciski oddymiania,
Klapa wentylacji pozarowej KWP-P-E 350x350,
Sitownik DDS 54/500 z konsola montazowa,
Zamek rolkowy do drzwi,
Kratka wywiewna 350x350 mm,
Dyfuzor @ 355/350x350 mm,
Kanat wentylacyjny 350x350 mm,
Kraciec elastyczny @ 355 mm,
Podstawa wentylatora dachowa,
UPS + panel bateryjny,
Puszki przytgczeniowe,
Wytgcznik nadpradowy S 301 C — 6A,
Whytgcznik nadpradowy S 301 C — 16A,
Uchwyty UDF ES0 do kabli niepalnych,
Uchwyty UPo do kabli uniepalnionych;

YV ¥V ¥V V V V V V V ¥V V V V V¥V VY
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Przewdd HDGs 3x2,5 PHO0,
Przewdd HDGs 3x1,5 PHS0,
Przewod PH90 2x1 PHA0,
Przewod YnTKSY 3x2x0,8,
Przewdd YnTKSY 2x2x0,8,
Przewod YnTKSYekw 2x0,8,
Obudowa kanatéw E! 60S,
Welna mineraina,

Y V V VYV ¥V ¥V V V¥V VY

Masa oghiochronna.

Szczegodlowe wyposazenie instalacfi oddymiania klatki schodowej ,K2" podano
w pkt. 6 w dokumentacji technicznej. Wszystkie w/w urzadzenia oraz wszelkie
materialy muszg posiada¢ odpowiednie atesty albo/i certyfikaty dopuszczajgce do
obrotu i stosowania.
2.5.4 Dobér elementéw systemu oddymiania
2.5.4.1 Nawiew dla klatki schodowej

Nawiew dla klatki schodowej przewiduje sie grawitacyjnie za pomocg drzwi
jednoskrzydtowych zewnetrznych DZ4 o wymiarach w $wietle 0,79 x 1,93 m. Drzwi
rozwierane na zewngtrz na kat 90° za pomoca sitownika DDS 54/500. Uruchomienie
sitownika drzwi napowietrzajgcych nastepuje poprzez centrale oddymiania
automatycznie po otrzymaniu sygnatu od centrali systemu sygnalizacji pozarowej,
ktdra wykryta pozar iub recznie poprzez wcisniecie przycisku oddymiania.
2.5.4.2 Wentylator oddymiajacy

Dla oddymiania klatki schodowej ,K2" zaprojektowano wentylator oddymiajacy
dachowy (z pionowym wyrzutem powietrza) CVT 250 — 4M firmy Sodeca. Wentylator
oddymiajgcy wykonhany w klasie F4oo 120. Lokalizacja wentylatora oddymiajgcego wg
projektu wykonawczego.
2.5.4.3 Centrala oddymiania

Cenfrala oddymiania UCS 6000 przeznaczona do obierania sygnatu
alarmowego od instalacji sygnalizacji pozarowej oraz wysterowaniufuruchomieniu
wentylatora oddymiajacego. Centrale oddymiania UCS 6000 wyposazyé
w 2 akumulatory 12V/7,2Ah. Lokalizacja centrali oddymiania wg projektu
wykonawczego.
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2.5.4.4 Przycisk oddymiania

Do uruchamiania recznego systemu oddymiania wykorzystuje sie przyciski
oddymiania. Przyciski rozmiesci¢ wg projektu wykonawczego. Przyciski oddymiania
montowac¢ na wysokoséci 1,2~ 1,6 m.
2.5.4.5 Pozostale elementy systemu oddymiania

W kanale wentylacji oddymiajacej przewidziano klape wentylacji pozarowej
majacy za zadanie ograniczenie wplywu zimnego powietrza do budynku w czasie
normalnego uzytkowania obiektu. Drgania wywotane przez prace wentylatora
oddymiajgcego tumione za pomocg kroéca elastycznego. Drugie Zrodio zasilania
realizowane za pomocg UPS z panelem bateryinym i czasie podtrzymywania
60 min., umieszczonego w klatce schodowej na kondygnacji parteru. Wymiary
poszczegoinych elementdw systemu oddymiania wg projektu wykonawczego.

2.5.5 Przygotowanie koncow zyl i lgczenie przewodow

Nie wolno stosowa¢ poltaczen skrgcanych. tgczenia przewoddw nalezy
wykonywa¢ w sprzecie i osprzgcie instalacyjnym i w odbiornikach. W przypadku
gdy urzadzenia majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody (np. sitownik
drzwi napowietrzajaoych), a samo ich przyltaczenie do instalacji nie zostato
opracowane w projekcie, sposdb przylaczenia nalezy wykonaé zgodnie DTR-kg
danego urzadzenia. Na koricach przewodéw gietkich stosowaé koncowki tulejkowe
lub oczkowe w zalezno$ci od typu zacisku, do ktdrego majg byé polaczone.
Skrecenia i oczka sg wykluczone. Stosowaé podktadki sprezynowe i normalne,
zapewniajgce wlasciwy docisk | przeptyw pradu. Styki zabezpieczy¢ przed korozja
wazeling techniczng. Dfawiki urzadzen z wchodzacymi przewodami nalezy
odpowiednio uszczelni¢, wszelkie przepusty przez $ciany i stropy nalezy uszczelnié
atestowanymi niepainymi uszczelniaczami.

Wentylator oddymiajgcy zasila sie przewodem typu HDGs 3x2,5 mm?2 PH90.
Centralg oddymiania UCS 6000 oraz UPS zasila sie przewodem typu
HDGs 3x2,5 mm?2 PH90. Centrale oddymiania UCS 6000 potaczyé z modutem
kontrolno  sterujgcym  systemu  sygnalizacji pozarowej przewodem typu
HDGs 2x1 mm? PH90 oraz YnTKSYekw 2x2x0,8 mm2 Sifownik drzwi
napowietrzajgcych DDS 54/500 oraz sifownik klapy wentylacji pozarowej BLE24V
zasilaé z centrali oddymiania UCS 6000 przewodem HDGs 3x1,5 mm? PH90.
Dodatkowo do sitownika klapy wentylacji pozarowej nalezy zapewni¢ kontrole za
pomocg przewodu YnTKSYekw 2x2x0,8 mm?2 Przyciski oddymiania PO — 63
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podigcza si¢ do centrali oddymiania UCS 6000 za pomocyg przewodu
YnTKSY 3x2x0,8 mm?, Zasilanie wentylatora cddymiajgcego oraz central oddymiania
UCS 6000 wykona¢ z przed przeciwpozarowego wytgcznika pradu. Rozdzielnia
gtowna umieszczona na kondygnacji parteru w klatce schodowej. Jako rezerwowe
Zrodio zasilania dla systemu oddymiania przewidziano UPS wraz z panelem
bateryjnym i czasie podtrzymywania 60 min. Centrala odymiania (COD) wymaga
zasiania 220-230 V bezposrednio z tablicy energetycznej i posiadajgce wiasne
zabezpieczenie (bezpiecznik) w polu tablicy. Do przewodu zasilajgcego centrale
oddymiania nie wolno podtgczaé zadnych innych odbiornikéw. Przewody elektryczne
zasilajgce urzgdzenia elektryczne prowadzone podtynkowo lub natynkowo. Montaz
przewodow i kabli w wykonaniu ES0 winien odbywaé sie przy uzyciu systemow
mocujgcych (koryt, drabin, itp.) posiadajgcych atesty dopuszczajgce. Wszystkie
przejscia ogniowe przez Sciany i stropy powinny byé wykonane przy uzyciu mas
posiadajgcych odpowiednie atesty i dopuszczenia. Montaz systeméw mocujacych
i kabli powinni wykonywaé przeszkoleni pracownicy posiadajgcy uprawnienia w tym
zakresie. Cato$¢ wykonanej instalacji elektrycznej w wykonaniu E90 podlega
sprawdzeniu i uzyskaniu Swiadectwa Zgodno$ci.
2.5.6 Przej$cia przez $ciany i stropy

Wszystkie przejscia przewododw instalacji oddymiania przez $ciany i stropy
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejécia te nalezy wykonywaé w rurach
ochronnych. PrzejScia przez Sciany klatki schodowej zabezpieczone do klasy
odpornosci ogniowej $cian klatki. Wszystkie przejscia ogniowe przez §ciany i stropy
powinny by¢ wykonane przy uzyciu mas posiadajgcych odpowiednie atesty
i dopuszczenia.
2.5.7 Ukladanie kabli i przewodow

Kable i przewody nalezy uktada¢ na $écianach w korytach instalacyjnych
~ w liniach prostych, bez naprezen i uszkodzen izolacji. Obwody instalagji elektrycznej
wyprowadzi¢ z centrali oddymiania bez zapetlen i nieuzasadnionych krzyzowan. Do
mocowania przewodéw nalezy wykorzysta¢ uchwyty niepalne o odpornosci ogniowej
przez co najmniej 90 minut. Zastosowaé uchwyty wg dokumentacji projektowej lub
rownorzedne. Przewody prowadzone na é&cianach réwnolegle do sufitu lub pod
katem prostym.
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2.5.8 Montaz konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich wentylatora
oddymiajgcego powinny by¢ zamocowane do podioza (§cian, stropow, elementdw
konstrukcji  budynku itp.) w sposéb trwaly, uwzgledniajgcy warunki lokalne
i technologiczne. Konstrukcje wsporcze dla wentylatora oddymiajgcego wykonaé
zgodnie z projektem konstrukcyjnym (budowlanym).
2.5.9 Montaz urzadzeti systemu oddymiana

Wszystkie urzgdzenia nalezy montowac zgodnie z ich przeznaczeniem.
Zachowa¢ nalezy wszystkie zalecenia producenta wskazane w zatgczonych do
urzadzen kartach katalogowych, wytycznych montazowych i DTR-kach. Sposéb
mocowania winien gwarantowa¢ zachowanie zdolnosci do realizowania funkgji, jakie
zostaly przypisane -kazdemu elementowi, zaréwno pod wzgledem mechaniczne;
operacyjnosci (mozliwo$¢ serwisowania elementow), jak | poprawnosci
reagowania na zjawiska pozarowe. Wszelkie odstepstwa od wymaganych sposobow
montazu urzadzen musza byé ustalane z Kierownikiem Budowy wspdlnie
z wspolpracujacymi branzami powigzanymi.
3. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym przewiduje sie
samoczynne wytgczenie zasilania, a dodatkowo jako wzmocnienie ochrony
wylgczniki roznicowo-pragdowe, kidre po zakoriczeniu prac montazowych muszg byé
przebadane w pelnym zakresie. Nalezy zachowaé cigglosé/przewodnosé
galwaniczng przewodu ochronnego PE.
4. Kontrola jakosci robét

Celem kontroli rob6t jest stwierdzenie osiggniecia zalozone] jakosci
wykonywanych robot. Wykonawca robot ma obowigzek wykonania petnego zakresu
badarh na budowie w celu wykazania Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
zgodnoéci dostarczonych materiatéw i realizacji rob6t z Dokumentacjg Projektows
oraz wymaganiami niniejszej dokumentacji. Przed przystgpieniem do badania,
Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o rodzaju
i terminie badania. Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki
badan do akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca powiadamia
pisemnie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajgcej, kiorg moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez
Inspektora nadzoru Inwestorskiego i Uzytkownika.
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Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

‘Wszystkie roboty, ktdre nie spemiaja wymagan podanych w odpowiednich
punktach dokumentacji, zostajg odrzucone. Wszystkie roboty, ktére wykazujg
wigksze odchylenia od cech okreslonych w dokumentacji powinny byé ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy,
inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze uznaé¢ wade za nie majgcg zasadniczego
wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

Wszystkie elementy rob6t instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu
w zakresie:

» zgodno$ci z dokumentacjg | obowigzujgcymi przepisami,

> poprawnosci oznaczen,

» kompletnosci wyposazenia,

» poprawnosci montazu przy braku widocznych uszkodzeti i bledéw,

> nalezytego stanu izolacji kabli i przewodéw oraz urzadzen potwierdzonego

protokotami pomiarowymi,

» skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej, potwierdzonej protokotami

pomiarowymi,

» pomyslnego zakonczenia préb funkcjonalnych obwodow i ukiadow

potwierdzonych protokotami z wykonania préb.

Wszystkie pomiary i proby moga wykonywaé jedynie osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia SEP do 1 kV. Zgodno$¢ wykonania z projektem
i przepisami potwierdzi¢é mogg jedynie osoby posiadajgce uprawnienia budowlane
w zakresie dozoru prac instalacyjnych.

5. Obmiar robot

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcey
stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegoinione w chocby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji. Obmiar
robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz na podaniu rzeczywistych
lloSci uzytych materiatow. Obmiar robot obejmuje roboty umowne oraz dodatkowe
I nieprzewidziane, ktorych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie w trakcie
trwania robét pomiedzy wykonawcag a inspektorem nadzoru. Jednostki obmiarowe
powinny by¢ zgodne z jednostkami przedmiarowymi w kosztorysie inwestorskim,
a ceny zgodne z kosztorysem ofertowym wykonawcy. Dane okreslone
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w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe. Cechy materiatéw i elementow
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnoéc z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

6. Odbidr robét

Przyjecia robdt nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56
ustawy ,Prawo Budowlane”. Przyjecie rob6t moze nastgpi¢ tylko w przypadku
pozytywnego wyniku poszczegolnych préb i pomiaréw jak rowniez wykonania prac
zgodnie z dokumentacja wykonawcza, a takze obowigzujgcymi  normami
i przepisami. Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
robo6t w odniesieniu do ich ifosci, jakosci | wartosci. Catkowite zakoriczenie robét oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piémie o tym fakcie
Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbiér ostateczny robot
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakoriczenia robét i przejecia dokumentow.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora Nadzoru Inwestorskiego | Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakoéciowej na podstawie przediozonych dokumentéw
| pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg
projektowq i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci | ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych
robot w poszczegbdinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacji projektowej i Specyfikacji Techniczne] Wykonania i Odbioru Robét
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong warto$é wykonywanych
robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawieraé:

» sprawdzenie dziatania wszystkich urzadzen stwierdzonych protokotem,

» przekazanie dokumentdw urzadzen i instalacii (certyfikaty DTR),

» wazne $wiadectwa dopuszczenia,
>

protokoty odbioréw czesciowych jezeli takie wystepowaty,
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> instrukcje obstugi, eksploatacji i konserwacji (min.2 egz.),

» dokumentacje powykonawczg w 3 egz. (wersja papierowa) oraz 1 egz.
wersji elektronicznej CD,

» certyfikaty CNBOP zamontowanych w Systemie urzadzen oraz przewodow
po 3 egz.,

> protokdt rezystancii izolacji i rezystancji uziemienia zamontowanych
urzadzen (centrala, zasilacze, itp.) 3 egz.,

> protokdt sprawdzenia sprawno$ci 100% elementow dozorowych: przyciski
oddymiania, ifp. 3 egz.,

> protokét szkolenia os6b z umiejetnosci obstugi systemu i zasad
postepowania 3 egz.,

» opracowanie pisemnej instrukcji dla personelu obejmujgcego zasady
postepowania w jezyku polskim 3 egz.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z regutami sztuki budowlanej, aktualng

wiedzg techniczng oraz Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot

Budowlano-Montazowych Tom V. Instalacje Elekiryczne,

1
2)

3)

4)

o)

» PN 91-05009 ~ Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym
PN 76 — 05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
PN-ICE 60364-4-4-41 — Ochrona przeciwporazeniowa
PN-87/E-05110 — Rozdzielnice i ztgcza kablowe

IEC 439-3 - Rozdzielnice niskiego napiecia

v ¥V ¥V VY

Normy i przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (J.t. Dz. U, z 2017r., poz.1332),
Ustawa 2z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
(J.t. Dz. U. z 2016 r., poz.1570),

Ustawa o© ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991 r.
(J.t. Dz. U. 2 2017 r., poz. 736),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie (J.t. Dz. U. 22015 r,, poz. 1422 z pdzn. zm.),

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia
7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowe] budynkéw i innych
obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109 poz. 719),
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6) Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia
25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczeg&lowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz. U. z 2012 r., poz. 462),

7) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury Ministra dnia 6 Iutego 2003 r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowtanych (Dz. U.2003 r. Nr 47, poz. 401),

8) Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej Ministra dnia 14 marca
2000 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach
transportowych (Dz. U. Nr 28, poz.313),

9) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r.
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczefistwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 853 z pdzniejszymi zmianami),

10) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
20 czerwca 2007 r. w sprawie wykazu wyrobow sluzgcych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochrony zdrowia i zycia oraz mienia, a takze
zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do uzytkowania (Dz. U. z 2007 r.
Nr 143, poz. 1002 z pbdznigjszymi zmianami),

11) PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa,

12) PN-ICE 60364-4-4-41:2000 Ochrona przeciwporazeniowa,

13) PN-E-05032 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspoélne
aspekty instalacji i urzgdzen,

14) PN-ICE 60364-4-443:1999 Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi, .

15) PN-87/E-05110 Rozdzielnice i ztgcza kablowe,

16) PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce
polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6/6 kV. Kable
elektroenergetyczne na napiecie znamionowe nie przekraczajgce 0,6/1 kV,

17) PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne do ukiadania na state,

18) PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy,

19) IEC 439-3 Rozdzielnice niskiego napiecia, .

20).IEC439-1 Rozdzielnice kombinowane,

21) PN-IEC-603 64-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych-
Sprawdzanie odbiorcze,
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22) PN-EN 12101-3:2004 Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepla
— Gze$¢ 3: Wymagania techniczne dotyczace wentylatoréw oddymiajgcych,

23) PN-EN  1366-1:2001 Badania odpornoéci ogniowej instalacji uzytkowych
— Czes¢ 1: Przewody wentylacyijne,

24) PN-EN  13501-3:2006(U) Klasyfikacja ogniowa wyrobow budowlanych
i elementow budynkéw — Czesé¢ 3: Klasyfikacja na podstawie badan odpornosci
ogniowej wyrobow i elementéw stosowanych w instalacjach uzytkowych:
ognioodpornych  przewodéw wentylacyjnych i przeciwpozarowych klap
odcinajgcych.

25) Ekspertyza techniczna przeciwpozarowa okreslajgca wymagania ze wzgledu na
warunki  bezpieczenstwa pozarowego, opracowana przez rzeczoznawce
budowlanego p. Mirostawa Sztube oraz do spraw zabezpieczer ppoz.
p. Malgorzate Pilch, sierpien 2017 r.,

26) Wizja lokaina istniejgcego obiektu,

27) Zasady wiedzy techniczne;j.
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